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RoboVat_1_10 Roboter fiir Kids | Arbeitsblatt 10|

Die bisher verwendete Software als Textdatei:

1. Blink_L.txt

2, Hello-World.txt

3. Messung_U_Batt.txt
4. Martinshorn.txt

5. Blink_2.txt

6. Blink_5_2.txt

7. Rundlauf.txt

8. MotorTest_0.txt

9. MotorTest_1.txt

10. MotorTest_Licht.txt
1". IR_abfragen.txt

12. Tischkante_S3.txt
13. LineFollower.txt

Alle Dateien sind vom Server herunterladbar.
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Einspielen der Software geht wie folgt:

1. Entwicklungsumgebung (IDE) starten mit

2. Create a new project wahlen.

' Code::Blocks

The open source, cross-platform IDE

Belease 17.12 rev 11258 (2017-12-28 10:44:41) gee 5.1.0 Windows/unicode - 32 bit

ﬁ Create a new project \ Open an existing project ' : Tip of the Day
5 L L5
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3. EBG-Roboter Project auswahlen
L
Mew from template

Projects Category: | <Al categories >
Build targets
Files @
Custom ]
ier templates EBG-Roboter Project Emp

4. AVR Project mit Next schliel3en

EBG-Roboter Project x

s

Willkornmen im Assistenten zur Erstellung eines Projekts fiir deinen EBG Roboter,
Wenn du bereit bist, Kick auf ™ext™...

=

[ skip this page next time

AVR Project t

< Back Mext = Cancel
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5. Als Beispiel fUr das erste Programm Namen Blink_L vergeben und
Ablageort festlegen.

/ Hier Programmnamen einsetzen .

EBG-Roboter Project *
Please select the/folder where you want the new project
to be aeated g well as its tite. it
Project tith
[Blink_L| |
AVR P rOjECt Folder to create projectin: [th

|C:\.I..Isers'n.Gerhard Westermeir \Documents\Robi | 1

Project filename:
[Biink_L.cbp |

Resulting filename:
|C:‘|,I_Isers‘|,Gerhard Westermeir 'n,Doc.lments‘n,F‘.obi‘l,BIink_L‘n,E|

. Hier den Standardpfad eingeben

statt Gerhard Westermeir natiirlich den eigenen Usernamen

w,

@
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6. Unter main.c findet sich das Roboter-Standardprogramm.

TR Il RN NS 3 M| o= = Lo de > 2D || G [
: -
Management X | main.c X |
ﬂ Projects M T I#i_"_clude <ebg lib robo/lib.h>
O'Workspace z
5! Blink_L 3 Hint main (veid) {
EB Sources 4
i j main.c o2 roboter init();
B
o
8
g [H while (1) {
10
11
12
13 = }
14
15 while (1}
16 retorn 0;
17 }
18 (i

Dieses markieren und I6schen. main.c ist dann leer.

Cl

L ARSI RS

s K‘,

4 | Projects | Symbols | Files b 3 |
170 Workspace 4

E..!_ Blink_L

BB Sources
i :| main.c

O = &
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7. Blink_L.txt mit dem Editor des PCs aufrufen. Als ganzes markieren
und mit Strg C und Strg V nach main.c kopieren.

Das musste dann so aussehen:

= L}
1 A iR
pampSEEy =
| Projects | Symbols | Fies b ||
OWorkspace 2 B1i JLED
-5y Blink_L 3 Sghalket den Ausgang LED L wisdes
EIE Sources 4
dhd | main.c 5 Fiir AR EGR
B g etails gur H E in der Dokur
i
8 icges Be 1el 1st = rce 1
=
10 it e A e Lt LR
11 DCONT
12
13
14
{.I' S

8. COM-Port einrichten

sug Fortran wxSmith Tools Tc
RGP $ O 0
vtma‘n{void):ht

— Tools — COM Port auswahlen
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9. Build target gemaf Version des Robi auswahlen

in unserem Fall GEN_3/4

sug Fortran waSmith Tools T
BR:SP § O B8 nis —
~ | main(void) : int

I

10. Jetzt bringen wir das erste Programm auf den Mikrocontroller

Ubersetzen in Maschinencode mit dem Zahnriadchen

sug \ Fortran wxSmith Tools Tc
BR:S P § & @ N34
~ | main(void) : int

I

Ubertragen auf den MEGA und starten — Tools — Programmieren

/

sug Fortran wxSmith Tools T
B3P § & B enia
v.ma\{void):ht

2

Damit ist das Maschinenprogramm auf dem Roboter und wird sofort
ausgefuhrt. Bei unserem Beispiel blitzt die LED L auf dem Board kurz
auf, um dann fur eine Sekunde dunkel zu bleiben.
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