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RoboVat_1_01 Roboter fiir Kids
1. Vorstellung der Workshop-Teilnehmer — gibt es Vorkenntnisse?
2. Was erwarten wir? Was wollen wir am Ende haben?

3. Kurzdemo von Fabian
https://youtu.be/9j2PDdaFbx0

4. Kennenlernen der Hardware — ist alles laut Stiickliste da?

5. Erster Schritt des Aufbaus: Montage der Grundmechanik
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Wir bauen heute alles zusammen bis auf
- die vordere Lichtplatine ,P_Vorne“(rosa) und
- die Lichtplatine ,P_Hinten“(grin).
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Schritt .

Wir montieren die vier Befestigungsschrauben fur den Mikrocontroller

Die Seite der Vaterstettener EBG

Tor Aemaeurtuni in Deut

Locher fur
Die Grundplatte von oben die beiden
Motorkabel
Fahrtrichtung
4xM3x10
Kopfunten
mit Kunststoff-
muttern
4xM3x10 4x M4 x20
Kopfoben Kopfunten
zur Befestigung zur Befestigung
Aluprofile Heckrolle

Das sieht dann so aus
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Schritt .

Wir montieren die beiden Aluprofile von unten an die Grundplatte.
ACHTUNG: Die Profile sind unterschiedlich. Die Antriebsrader sind vorne, die
Motoren zeigen nach hinten.

Schritt .

Das drehbare Heckrad wird gemeinsam mit dem Batteriehalter angeschraubt.
Wichtig ist dabei, die Schrauben von unten einzusetzen. Erst kommt der Flansch
des Heckrades, dann jeweils zwei Distanzbolzen, dann die Grundplatte und zum
Schluss der Batteriekasten. Dabei muss der Batteriekasten biindig mit der
Grundplatte abschliel3en.

Die folgenden drei Bilder zeigen die Montage sehr schon.
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Schritt .

Die Anbringung der beiden Motoren Iasst sich gut auf den folgenden Abbildungen
erkennen. Die Anschlussfahnen und das Getriebelager (Bild) sollten vom Aluprofil
abgewandt sein. Evtl. den Motor im Getriebe um 180 ° drehen. Wenn noch keine
Anschlusslitzen angel6tet sind, dieses am besten schon vor dem Anschrauben

vornehmen.
Anschlusslitzen Getriebelager
oben rot, unten schwarz auf der Innenseite

2x M3 x 25 Motorbefestigung rechts
je Motor

WWW.ebg-Vaterstetten.de Arb_20191_01 V3 Seite: 5




L LE DARC ) ) ) ) EBG Vaterstetten
w - Ortsverband CO1 % bARC LEDBU Vatersietten

s L ke Vaterstetten Die Seite der Vaterstettener EBG

Deutscher Amateur-Radio-Chub eV,
Bundesvertand fir Amateurfunk in Deutschiand

Motor rechts andere Seite

Und so sieht das ganze fertig montiert mit aufgesetztem ARDUINO MEGA aus.
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